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Título  Plataforma de Supervisão de uma Célula Robótica 

Resumo Apresenta-se neste trabalho a modelagem, simulação e implementação 
de uma plataforma de supervisão de uma célula robótica, tendo como 
objetivo propiciar o acompanhamento e a gestão de um determinado 
processo industrial, esse que pode ser acompanhado localmente ou 
remotamente por seus gestores, tudo isso através de um dashboard que 
agrupa as informações coletadas na célula pela plataforma. Essas 
informações são provenientes de sensores controlados por Arduino 
conectado à rede (IoT). Tal solução tem a possibilidade de ser ampliada 
para diferentes tipos de plantas industriais, porém para caráter 
demonstrativo, será limitada apenas à célula robótica. 
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